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车载系统仿真 运动系统仿真 辅助驾驶仿真 自动驾驶仿真

自动驾驶仿真场景
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L0

针对不同的仿真要求，对场景的需求也不同
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建立自动驾驶仿真场景问题

⚫ 大量路测需要的时间与成本

⚫ 地图数据合法合规性

⚫ 仿真器输入/输出的数据规格与兼容性

⚫ 高覆盖地图数据

⚫ 事故等特殊测试场景复现困难

⚫ ……
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仿真测试

测试场

实际路测
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复杂场景搭建的目的是为了更加贴近现实，使仿真接近于实际的驾驶场景

高精道路

标线

路侧设施

单体模型

地形

易图通丰富的数据资源
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EMG RoadRunner 仿真器

使用RoadRunner建立仿真场景
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高精度地图数据

三维模型数据

高程数据

点云

... ...

MATLAB Automated Driving

MATLAB/Simulink Toolboxes

Unreal Engine

CARLA

RoadRunner Scenario

... ...

OpenDRIVE

RR HD Map

Assets

DEM/Mesh

PCD ...

MATLAB/Simulink Toolboxes
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EMG Driving Scenario Designer

使用MATLAB自动驾驶工具箱建立仿真场景
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使用MATLAB自动驾驶工具箱建立仿真场景
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按照行驶路径获取高精度地图瓦片

⚫ 数据在线获取

⚫ 标准地图（矢量、栅格）获取

⚫ 地形数据获取和查询、计算

⚫ 地图数据按照指定区域和路线分片下载

⚫ 丰富的数据类型（SD/HD、单体模型、地形... ...）

... ...

HLane

HPole

HRoad

... ...

易图通高精地图服务 (eMapgo HD Map Service) 介绍
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eMapgo HD Maps

OpenDRIVE

OpenStreetMap

RoadRunner HD Map

HERE HD Maps

TomTom HD Maps

Zenrin SD

Customer meshs

Customer Assets

OpenDRIVE

OpenSCENARIO

Meshs

RoadRunner Scene/Scene Builder

RoadRunner自动驾驶仿真平台

易图通科技（北京）有限公司 10



MathWorks AUTOMOTIVE CONFERENCE 2022

使用EHMS接口在RoadRunner中建立仿真场景
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EMG HD Map Services

RR HD Map OpenDRIVE

EMG Map SDK

EMG HD Tiles

RoadRunner
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使用EHMS接口在RoadRunner中建立仿真场景
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eMapgo HD Maps

OpenDRIVE

OpenStreetMap

HERE HD Maps

Zenrin SD

Customer meshs

Driving Scenario Designer Driving Scenario

⚫ 道路

⚫ 标线

⚫ 路侧设施

⚫ 车辆轨迹

OpenDRIVE

OpenSCENARIO

MATLAB自动驾驶仿真平台
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使用MATLAB自动驾驶工具箱建立仿真场景

易图通科技（北京）有限公司 14

EMG HD Map Services

Vehicle’s Location

EMG LBS Platform

Map Data

Map Display

Map Match

GPS Trace
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事故场景还原
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Scenario

OpenDRIVE

Model/Assets

... ...

事故描述：

某某驾驶轿车由东往西沿XXX路行驶，由于观看手机分

散注意力，车辆前部与某某驾驶的由东往西行驶停车等

待红绿灯的轿车后部发生碰撞，造成两车受损。
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⚫ 灵活的仿真测试用例管理，选择自己
所需的场景加入到“测试集”

⚫ 按照要求组合运行仿真测试任务

⚫ 方便管理和查询场景样例

⚫ 自然场景、事故场景的提取和泛化

⚫ 仿真测试用例的任务调度和报告管理

易图通仿真测试平台
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甲级测绘资质 出版物经营许可证地理信息系统工程甲级测绘资质

企业介绍
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自动驾驶 车路协同 数字孪生应用

三大核心业务方向
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中国前装导航地图供应商TOP3 中国高精度地图解决方案TOP3

数据来源：易观经过对前装车载导航企业、行业上下游企业、行业

专家等进行深访，对统计数据进行计算。
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